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TOIMIVUUSTARKASTELUT

e Toimivuustarkastelut tehtiin Synchro/SimTraffic ohjelmalla.

e Simuloinneissa tutkittiin Lidlin tuottaman ajoneuvoliikenteen vaikutuksia laheisiin liittymiin
iltahuipputunnin (IHT) liikkennemaarilla nykytilanteessa, ettd ennustevuonna 2040.

 Nykytilan ja ennustevuoden 2040 liikenne-ennusteet pohjautuvat Vantaan kaupungin toimittamiin
KAVL laskentoihin. Liikenteen suuntautumisen maarittelyssa on kaytetty apuna HELMET-mallia.

e Lidlin simuloinneissa kaytetyt likennemaarat perustuvat Liikennetarpeen arviointi maankayton
suunnittelussa -oppaaseen ja kaupan yhteyteen suunniteltujen pyséakointipaikkojen maaraan eli
noin 260 ajoneuvokayntia/iltahuipputunti.

» Oletuksena on, ettd huipputuntina yksi kaynti kestaé n. 30 min ja pyséakdintialue on koko huipputunnin ajan
taynna tai lahes taynna.

e Lidlin tuottama kavl saadaan matkatuotosoppaan tuntivaihtelukertoimien avulla. Huipputunnin
Osuus on saapuvista 11,6% ja poistuvista 11,5%, jolloin Lidlin kavl on 4 600.

e Myds Lidlin liikenteen suuntautumista on peilattu HELMET-mallin suuntautumisiin eli noin 30 %
matkoista suuntautuu pohjoiseen ja 70 % etelaan.

RAMBOLL 5.3 2018



SIMULOINTIMALLIT

e Tutkittiin 4 erilaista tilannetta
e Nykytilanne ilman Lidl
e Nykytilanne + Lidl
e 2040 + Lidl, parannettu turbokiertoliittyma
 Nykyinen kiertoliittymaé ei toimi. Kaistajarjestelyt ei riittavat, jolloin liittyman kapasiteetti loppuu
e 2040 + Lidl, liittyméat valo-ohjattu

« Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattavat poiketa
todellisesta

e Esim. levea kaista jossa kdantyvan ajoneuvon voi ohittaa on toteutettu mallissa omana
kaistanaan

RAMBOLL 5.3.2018
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LITKENNEMAARAT |

Nykytilanne 2025

LTAHUIPPUTUNTI

Nykytilanne 2025 + Lidl

Ennustevuosi 2040 + Lidl

sta

Tutkittu
turbokiertoliittyméana
ja valo-ohjattuna
liittymana (90 s kierto)

Ylimaarainen kdédntymiskaista, jotta
kaantyva ajoneuvo ei tuki suoraan
ajavien kaistaa. Vastaa toiminnaltaan
nykytilaa, muutamia ajoneuvoja mahtuu
ohittamaan kaantyvan ajoneuvon

RAMBOLL

Mallissa liikennevalot (60 s kierto),
sekéa pidennetyt kaantymiskaistat
jotta kaikki liikkenne saatiin
kiertoliittymaan. llman muutoksia
jonoja koko rampin matkalla.

*Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattaa poiketa todellisesta

Liikennevalot (90 s) seka
vapaa oikea.

5.3.2018




VANTAANLAAKSO NYKYTILANNE ILMAN LIDL (IHT)

 Nykytilanteessa kiertoliittyman
toimivuus on hyvé/kohtalainen.

e Huipputuntina saattaa esiintya
jonoutumista, mutta jonot
purkautuvat nopeasti

e H&ameenlinnanvaylan
ramppiliittyméssa etelasta saapuva
ramppi jonoutuu aika-ajoin pahasti,
silla vasemmalle k&antyminen on
haastavaa Martinlaakson korkean
lilkennemaaran vuoksi

« Kaantymiskaistoilla saadaan hieman

kasvatettua liittyméan kapasiteettia. Lonte
“(\\aa\"
et
@
Queue Lengths Delays f Vehicle E:'-"-
All Intervals All Intervals qQ
Color  Queue Type Color seconds _fé’
B <10 g
Il Average B 10to20 =
0 20te3s o
[0 95th Percentile ] 35toss L
[ ss5tos0 &
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*Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattaa poiketa todellisesta
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VANTAANLAAKSO NYKYTILA + LIDL (IHT)

e Lidl:n liittyman toimivuus on hyvéa, kun
etelan tulosuuntaan ja parkkialueelta on
erilliset vasemmalle kadntymiskaistat.

= Ramppiliittyman kapasiteetti on
ylarajoilla. Lidlin tuottaman
lilkennemaaran myota liittyma jonoutuu
Hameenlinnavaylalle ilman liikennevalo-
ohjausta

e Liikennevalo-ohjauksella liittyma toimii
hyvin, mutta idan tulosuunta saattaa
aiheuttaa hetkittaista jonoutumista myos
Kiertoliittyméaan

= Valo-ohjaus parantaa kiertoliittyman
etelaisen tulosuunnan toimivuutta, silla
ohjelma katkoo tasaista liikennevirtaa,
jolloin sivusuunnan ajoneuvot paasevat

Qe 0ne
) 1\(:0“

ﬁ(\\aa\‘

et
.. . . Queue Lengths
liittymé&an helpommin Allintervals

Delays  Vehicle

All Intervals

Color Queue Type Col-or seconds

<=10

= Viereisissa tuloskuvissa = S ok
ramppiliittyma on valo-ohjattu B boxObserved = W

*Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattaa poiketa todellisesta
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VANTAANLAAKSO 2040 TURBOKIERTOLIITTYMA (IHT)

 Nykyisten ratkaisuiden kapasiteetti ei
riittava

e Lidl:n liittymé&n toimivuus on hyva,
kiertoliittyma ei jonoudu Lidlin
liittym&an asti

= Ramppiliittyméa valo-ohjattu, 90s kierto.

- Kaantymiskaista lisatty
Hameenlinnanvaylan tulosuunnalle

= Turbokiertoliittyma vaatii paljon tilaa,
silla lilkennemaarallisesti vilkkaimmat
suunnat ovat keskendan konfliktissa.

- Kiertotilan kasvattaminen lyhentaa e
kiertoliittyméan ja ramppiliittyman valista kSO
etaisyytta, jolloin suunta jonoutuu
herkemmin ja vaikutukset nakyvét Queue Lengths iy | ehicle £
ramppiliittymassa. Color _Queue Type e ; _é’
o ] ) Bl Average E ;g:zﬁ r%’
= Jalankulkijoiden turvallisuus heikkenee 3 st percentie Ol swss §
nykyisesté turbo-kiertoliittyman B i Obseries = w F

haaroilla, silla jalankulkijan ja autoilijan
konfliktipisteiden maara kasvaa.

RAMBOLL 5 3.2018

*Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattaa poiketa todellisesta



TURBOKIERTOLIITTYMAN RAKENNE

turbokiertoliittyman
kaistajarjestelyista ja
tilatarpeista

» Vaihtoehto nayttaisi alustavasti
mahtuvan kaavarajoihin, mutta
liittyma ulottuisi hyvin lahelle
jalkakaytavia
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VANTAANLAAKSO 2040 LITKENNEVALOT (IHT)

Lidl:n liittyman toimivuus on hyva.

Vantaanlaaksontien ja
Martinlaaksontien kiertoliittyma
mallinnettiin valo-ohjattuina,
90s kierto.

 Kaksi kdantyvaa kaistaa lannesta
pohjoiseen ja etelasta lanteen

Liikennevalo-ohjaus parantaa
jalankulkijoiden turvallisuutta, silla
suojatiet ovat omissa vaiheissaan
mukana.

Liikennevalo-ohjatuilla jarjestelyilla
seka ramppiliittyman, etta nykyisen
kiertoliittyman palvelutasot sailyvat
hyvina

RAMBOLL

Queue Lengths
QAII Intervals

Color Queue Type

Il Average
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10 to 20
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3510 55
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*Mallinnusohjelman rajoitteista johtuen kaistajarjestelyjen visualisointi saattaa poiketa todellisesta
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LITKENNEVALO-OHJATUN LIITTYMAN TILATARPEET

* Valo-ohjattu nelihaararisteys
alustavasti mahtuu alueelle
ilman kaavarajojen ylitysta

* Vierekkaiset kaistat vie paljon
tilaa ympéristosta-=>
liikenteellista kokonaisuutta
tulee tutkia tarkemmin etenkin
jalankulkijoiden osalta

RAMBGOGLL 5.3.2018



YHTEENVETO

e Yhdistelmaajoneuvon ja jateauton operointi huoltopihalle onnistuu

* Yhdistelm&ajoneuvon edellytetadn kayttavan kadnnoksessa ensimmaisté pysakoinnin haara tontille
ajettaessa

Toimivuus

 Nykytilanteessa ramppiliittyméan kapasiteetti nousee ylarajoille Lildin tuottaman liikennemaaran
myotad, suositellaan liittyman valo-ohjausta

= Valo-ohjaus parantaa kiertoliittyman eteldisen tulosuunnan toimivuutta, silla ohjelma katkoo tasaista
lilkennevirtaa, jolloin Vantaanlaaksotien tulosuunnan ajoneuvot paasevat liittymaan hieman helpommin.

= Muun liikenteen lisadntyesséd myds kiertoliittymé&an tarvitaan parannustoimenpiteita viimeistaan
vuonna 2040

e 2040 tilanteessa nykyiset jarjestelyt ei riittavat.
= Turbo-kiertoliittymé& parantaa liittyméan kapasiteettia, mutta heikentaa jalankulkijoiden turvallisuutta

« Liikennevalo-ohjattu liittyma parantaa jalankulkijoiden turvallisuutta. Liittymien valo-ohjelmat tulee
yhteenkytkea, jottei lyhyt liittyméavali pdase jonoutumaan.
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